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Рассматривается задача о движении двухосного четырехколесного аппарата (автомо-
биля, робота и т.д.) при попадании одного из колес его ведущей оси на «микст» - уча-
сток с неодинаковыми коэффициентами сцепления левого и правого колес одной оси с
опорной плоскостью. Для автомобиля это возможно, например, при въезде на обледене-
лую или грязную обочину, одностороннем попадании в лужу масла и т.п. Первоначальное
движение до попадания на «микст» считается равномерным и прямолинейным. Ранее в
работе [5] с использованием предположения, что колеса аппарата (автомобиля) после по-
падания на «микст» взаимодействуют с опорной плоскостью в рамках модели увода в
продольном и поперечном направлениях, было показано, что после завершения быстрого
переходного процесса выравнивания контактных сил на колесах ведущей оси аппарат по-
лучает импульс угловой скорости, способный привести к его заносу. В настоящей работе
при помощи методов фракционного анализа и теории сингулярных возмущений [1-4] со-
ставлена математическая модель переходного процесса, учитывающая как возможность
увода, так и возможность скольжения попавшего на «микст» колеса, и получены соответ-
ствующие оценки импульсов угловой скорости, получаемых аппаратом. Взаимодействие
колес с опорной плоскостью, в зависимости от условий движения, описывается моделью
увода или моделью трения Кулона. В отличие от [5], где такие оценки делались путем
анализа динамики двигателя, трансмиссии и колес аппарата, составленные в настоящей
работе модели учитывают быстрое по сравнению с характерным временем вращения колес
изменение скоростей их проскальзывания относительно опорной плоскости с использова-
нием модели увода и изменение угловой скорости вала двигателя в случае скольжения
одного из ведущих колес на «миксте». Проведено аналитическое сравнение результатов с
результатами [5] и их численное сравнение для значений параметров автомобиля.

Полученные результаты могут быть использованы при создании систем управления
аппаратов, обеспечивающих прекращение заноса или минимизацию его отрицательных
последствий.
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